Wspomagamy procesy

g SimEX automatyzacji od 1986 r.

Instrukcja obstugi
LICZNIK CZASU PRACY

SLC-94

* Firmware: od v.1.12
«  Typ wejscia: impulsowe
* Funkcja licznika biezacego czasu i totalizera

g

Przed rozpoczeciem uzytkowania urzgdzenia lub oprogramowania
nalezy doktadnie zapoznac¢ si¢ z niniejszg instrukcjg.
Producent zastrzega sobie prawo wprowadzania zmian bez uprzedzenia.
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Znaczenie symboli uzywanych w instrukcji:

- symbol ten zwraca uwage na szczegolnie istotne wskazdéwki dotyczgce instalacji

& oraz obstugi urzgdzenia.

Nie stosowanie sie do uwag oznaczonych tym symbolem moze byc¢ przyczyng

wypadku, uszkodzenia lub zniszczenia urzgdzenia.

W PRZYPADKU UZ'YTKQWANIA URZADZENIA NIEZGODNIE Z INSTRUKCJA
ODPOWIEDZIALNOSC ZA POWSTALE SZKODY PONOSI UZYTKOWNIK

- symbol ten zwraca uwage na szczegdlnie istotne opisy dotyczgce witasciwoSci
urzgdzenia.
Zalecane jest doktadne zapoznanie sie z uwagami oznaczonymi tym symbolem.

1. PODSTAWOWE WYMAGANIA | BEZPIECZENSTWO UZYTKOWANIA

A

- Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikle z
niewlasciwego zainstalowania, nie utrzymywania we wtasciwym stanie
technicznym oraz uzytkowania urzadzenia niezgodnie z jego
przeznaczeniem.

Instalacja powinna by¢ przeprowadzona przez wykwalifikowany personel
posiadajgcy uprawnienia wymagane do instalacji urzadzen elektrycznych.
Podczas instalacji nalezy uwzgledni¢ wszystkie dostepne wymogi ochrony. Na
instalatorze spoczywa obowigzek wykonania instalacji zgodnie z niniejsza
instrukcjg oraz przepisami i normami dotyczgcymi bezpieczenstwa

i kompatybilnosci elektromagnetycznej wiasciwymi dla rodzaju wykonywanej
instalacji.

- Zacisk GND urzadzenia powinien by¢ dotagczony do szyny PE;

- Nalezy przeprowadzi¢ wtasciwg konfiguracje urzadzenia, zgodnie z
zastosowaniem. Niewfasciwa konfiguracja moze spowodowac btedne dziatanie,
prowadzgce do uszkodzenia urzgdzenia lub wypadku.

- Jesli w rezultacie defektu pracy urzadzenia istnieje ryzyko powaznego
zagrozenia zwigzanego z bezpieczenstwem ludzi oraz mienia nalezy
zastosowaé dodatkowe, niezalezne uktady i rozwigzania, ktére takiemu
zagrozeniu zapobiegna.

W urzadzeniu wystepuje niebezpieczne napiecie, ktéore moze spowodowaé
Smiertelny wypadek. Przed przystapieniem do instalacji lub rozpoczeciem
czynnosci zwigzanych z wykrywaniem uszkodzen (w przypadku awarii)
nalezy bezwzglednie wytaczy¢ urzadzenie przez odigczenie zrodta
zasilania.

- Urzadzenia sgsiadujace i wspotpracujgce powinny spetnia¢ wymagania
odpowiednich norm i przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa oraz by¢
wyposazone w odpowiednie filtry przeciwprzepieciowe i przeciwzaktdceniowe.
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@ - Nie nalezy podejmowac prob samodzielnego rozbierania, napraw lub

modyfikacji urzadzenia. Urzadzenie nie posiada zadnych elementéw, ktére
moglyby zostaé wymienione przez uzytkownika. Urzadzenia w ktérych
stwierdzono usterke musza by¢ odigczone i oddane do naprawy w
autoryzowanym serwisie firmy SIMEX.

& - W celu minimalizacji niebezpieczenstwa zapalenia lub udaru elektrycznego,
nalezy zabezpieczy¢ urzgdzenie przed opadami atmosferycznymi i nadmierng
wilgocia.

- Nie uzywac urzadzenia w strefach zagrozonych nadmiernymi wstrzgsami,
wibracjami, pytem, wilgocia, korozyjnymi gazami i olejami.

- Nie uzywac¢ urzadzenia w srodowisku zagrozonym wybuchem.

- Nie uzywac urzadzenia w miejscach charakteryzujgcych sie duzymi wahaniami
temperatury, narazonych na kondensacje pary wodnej lub oblodzenie.

- Nie uzywac¢ urzadzenia w miejscach narazonych na bezposrednie
promieniowanie stoneczne.

- Nalezy upewni¢ sie czy temperatura w otoczeniu urzgdzenia (np. wewnatrz
szafy sterowniczej) nie przekracza wartosci zalecanych. W takich przypadkach
nalezy wzig¢ pod uwage wymuszone chtodzenie urzadzenia (np. poprzez
wykorzystanie wentylatora).

i@ Urzadzenie przeznaczone jest do pracy w srodowisku przemystowym i nie
nalezy uzywa¢ go w srodowisku mieszkalnym lub podobnym.

2. CHARAKTERYSTYKA OGOLNA

SLC-94 przeznaczony jest do precyzyjnego odmierzania czasu np. w cyklach
produkcyjnych oraz odliczania czasu pracy maszyn. Sygnaty z przyciskdw Iub z
beznapieciowych stykdéw wyjsciowych zewnetrznej automatyki sterowniczej podtgczane sg do
konektoréw znajdujgcych sie na tylnej Sciance urzgdzenia. Odpowiednio zaprogramowany
licznik umozliwia pomiar odstepu czasowego pomiedzy sygnatami { START } i { STOP }. Przy
innej konfiguracji licznika mozliwy jest pomiar czasu aktywnosci sygnatu { START } (sygnat
{STOP} wéwczas nie jest uzywany). Urzgdzenie pozwala réwniez na obstuge licznika
(wystartowanie oraz zatrzymanie zliczania czasu lub wyzerowanie licznika) za pomocg
klawiatury na froncie urzadzenia lub przez tgcze RS-485.

Oprécz podstawowej funkcji zliczania czasu dostepny jest takze licznik bilansujgcy (totalizer).
Oba liczniki — biezgcy oraz totalizer sg wyzwalane oraz zatrzymywane jednoczesnie.
Odliczanie czasu realizowane jest w zakresie od Oms do 99 999.9 godz. (maksymalna warto$é
czasu mozliwa do uzyskania). Urzadzenie zapewnia szeroki wybér formatéw i precyzji
wyswietlania wartosci licznika biezgcego oraz totalizera.

Dwa wyjscia przekaznikowe umozliwiajg zastosowanie licznika w procesach sterowania
wymagajgcych kontroli zaleznosci czasowych.

Wbudowane tgcze RS-485 umozliwia petng, zdalng obstuge licznika w sieciowych
systemach sterowania.
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3. DANE TECHNICZNE

Napiecie zasilajgce
(zaleznie od wersiji)

Wymagany zewn. bezpiecznik
Pobér mocy

Wejscia impulsowe

(izolowane galwanicznie)
wejscie START
wejscie STOP
wejscie RESET
COM

Poziomy wejsciowe
stan niski:
stan wysoki:

Czestotliwo$¢ probkowania wejsé
impulsowych

Minimalny czas miedzy zboczami
sygnatu sterujgcego

Wyjscia
przekaznikowe:

lub OC
zasilania czujnikow:

Zakres wyswietlanych wartosci

Doktadnosé
Stabilno$¢ temperaturowa
Rozdzielczos¢

Interfejs komunikacyjny
Szybkos$¢ transmisji

Wyswietlacz
Stopien ochrony frontu urzadzenia

Stopien ochrony zaciskow

85...230...260V AC/DC; 50 + 60 Hz (separowane)

lub 19...24...50V DC i 16V...24...35V AC (separowane)
lub 11,4...12...15V AC/DC (separowane)

zwloczny, na prad znamionowy max. 2 A

dla zasilania 85 + 260V AC/DC: max. 4,5 VA

dla zasilania 16V + 35V AC: max. 4,5 VA

dla zasilania 19V + 50V DC: max. 4,5 W

dla zasilania 11,4V + 15V AC/DC: max. 4,5 VA

rozpoczecie odliczania (zacisk 17)
zatrzymanie odliczania (zacisk 18)
zerowanie licznika biezacego (zacisk 19)
wspolne (zacisk 20)

oV =3V
10V = 30V

wieksza niz 10kHz
500us

2 (styki zwierne) 1A/250V AC (cos ¢ = 1)

2 max. 30mA /30VDC / 100mW

24V +5% -10%, stabilizowane

max. 100 mA (50 mA dla zasilania 11,4V + 15V AC/DC)

w zaleznosci od formatu wyswietlania
licznik biezacy:

maks. od 0 ms do 999 99.9 godz.
totalizer:

maks. od 0 sek. do 999 99.9 godz.

+ 0,005 % wartosci wskazanej (w temperaturze +25°C)
+ 0,005 % (w zakresie od 0°C do +50°C )
1ms

RS 485, 8N1 / Modbus RTU, nieizolowany galwanicznie
1200 bit/s + 115200 bit/s

LED, 6 x 13 mm, czerwony

IP 65
dostepne opcjonalne wykonanie z uszczelnieniem
wyciecia w panelu

IP 20
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Typ obudowy tablicowa

Materiat obudowy NORYL - GFN2S E1

Wymiary obudowy 96 x 48 x 100 mm

Wymiary otworu montazowego 90,5 x 43 mm

Gtebokos¢ montazowa 102 mm

Grubos¢ ptyty tablicy max. 5 mm

Temperatura pracy 0°C do +50°C

Temperatura skladowania -10°C do +70°C

Wilgotnosé 5 do 90% bez kondensac;ji
Wysoko$¢ do 2000 m n.p.m.

Max. moment obrotowy przy dokrecaniu ztgczy srubowych 0,5 Nm
Max. przekréj przewoddéw przytgczeniowych 2,5 mm?
Wymagania bezpieczenstwa wg PN-EN 61010-1

kategoria instalacji: Il
stopien zanieczyszczenia: 2
napiecie wzgledem ziemi: 300V AC
Rezystancja izolacji: >20MQ
Wytrzymatos¢ elektryczna izolacji: 2300V AC przez
1min. (pomiedzy obwodami wyj$¢ przekaznikowych
wytrzymatos¢ wynosi 1350V AC)
Kompatybilno$é
elektromagnetyczna PN-EN 61326-1

mieszkalnych i moze nie zapewnia¢ odpowiedniej ochrony przy odbiorze

@ Niniejszy sprzet nie jest przeznaczony do stosowania w srodowiskach
sygnatu radiowego w takich srodowiskach.




Instrukcja obstugi - LICZNIK CZASU PRACY SLC-94

4. INSTALACJA URZADZENIA

Urzadzenie zostato zaprojektowane i wykonane w sposob zapewniajgcy wysoki poziom
bezpieczenstwa uzytkowania oraz odpornosci na zakidcenia wystepujace w typowym
Srodowisku przemystowym. Aby cechy te mogly by¢é w peini wykorzystane instalacja
urzadzenia musi by¢ prawidtowo przeprowadzona i zgodna z obowigzujgcymi normami.

A - Przed przystgpieniem do instalacji nalezy zapozna¢ sie z podstawowymi
wymaganiami bezpieczenstwa umieszczonymi na str. 3

- Przed podtgczeniem urzgdzenia do instalacji nalezy sprawdzi¢ czy napiecie
instalacji elektrycznej odpowiada wartosci znamionowej napiecia
wyspecyfikowanej na etykiecie urzadzenia.

- Obcigzenie powinno odpowiada¢ wymaganiom wyszczegolnionym w danych
technicznych.

- Wszelkie prace instalacyjne nalezy przeprowadzaé¢ przy odtgczonym napieciu
zasilajgcym.

- Nalezy uwzgledni¢ konieczno$¢ zabezpieczenia zaciskéw zasilania przed
osobami niepowotanymi.

4.1. ROZPAKOWANIE

Po wyjeciu urzgdzenia z opakowania ochronnego nalezy sprawdzi¢, czy nie ulegto ono
uszkodzeniu podczas transportu. Wszelkie uszkodzenia powstate podczas transportu nalezy
niezwtocznie zgtosi¢ przewoznikowi. Nalezy réwniez zapisa¢ numer seryjny urzgdzenia
umieszczony na obudowie i zgtosi¢ uszkodzenie producentowi.

Wraz z urzgdzeniem dostarczane s3a:
- instrukcja obstugi

- karta gwarancyjna

- uchwyty montazowe 2 szt.

4.2. MONTAZ

A - Urzadzenie przeznaczone jest do montazu wewnagtrz pomieszczeh w obudowie

(tablicy, szafie rozdzielczej) zapewniajgcej odpowiednie zabezpieczenie przed
udarami elektrycznymi. Obudowa metalowa musi by¢ potgczona z uziemieniem
w sposéb zgodny z obowigzujgcymi przepisami.

- Przed przystgpieniem do montazu nalezy odigczy¢ napiecie instalacji
elektryczne;j.

- Przed witgczeniem urzgdzenia nalezy sprawdzi¢ doktadnie poprawnosc¢
wykonanych potgczen.

Aby zamontowac¢ urzgdzenie, nalezy przygotowac w tablicy otwor o wymiarach:
A 90,5 x 43 mm (Rys. 4.1, Rys. 4.2). Grubos$¢ materiatu, z ktérego wykonano tablice
nie powinna przekracza¢ 5 mm. Podczas przygotowania otworu montazowego

7
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nalezy uwzgledni¢ wyciecia na zaczepy umieszczone po obu stronach obudowy
(Rys. 4.1, Rys. 4.2). Urzadzenie nalezy umiesci¢ w przygotowanym otworze
wkitadajac je od przedniej strony tablicy, nastepnie zamocowaé za pomocg
uchwytéw (Rys. 4.3). Minimalne odlegtosci miedzy osiami otworéw montazowych -
wynikajgce z termicznych i mechanicznych warunkéw pracy - wynoszg 115 mm (w
osi poziomej) oraz 67 mm (w osi pionowej) (Rys. 4.4).

90,5 mm
7
13 mm Y A L
8 mm L
IS
1S
y o
8 mm =
13 mm Y
Trm %fnm max. 5 mm
Rys. 4.1. Zalecane wymiary montazowe
92 mm
7 7,
A
IS
1S
(a2}
<
v
% max. 5 mm

Rys. 4.2. Dopuszczalne wymiary montazowe
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Rys. 4.3. Mocowanie za pomocg uchwytow

115 mm

67 mm

Rys. 4.4. Montaz wielu urzgdzen

4.3. SPOSOB PODtACZENIA

Srodki ostroznosci

A

- Instalacja powinna by¢ przeprowadzona przez wykwalifikowany personel
posiadajgcy uprawnienia wymagane do instalacji urzadzen elektrycznych.
Podczas instalacji nalezy uwzgledni¢ wszystkie dostepne wymogi ochrony. Na
instalatorze spoczywa obowigzek wykonania instalacji zgodnie z niniejszg
instrukcja oraz przepisami i normami dotyczgcymi bezpieczenstwa i
kompatybilnosci elektromagnetycznej wifadciwymi dla rodzaju wykonywanej
instalacji.
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zasilania. Z tego wzgledu nalezy zastosowac zewnetrzny bezpiecznik zwtoczny
z mozliwie minimalng wartoscig znamionowg pradu (zalecany dwubiegunowy
na prad znamionowy nie wigkszy niz 2A) oraz wytacznik zasilania umieszczony
w poblizu urzgdzenia.

W przypadku zastosowania bezpiecznika jednobiegunowego musi by¢ on
zamontowany w przewodzie fazowym (L).

@ - Urzadzenie nie jest wyposazone w wewnetrzny bezpiecznik oraz wytgcznik

- Przekréj kabla sieciowego powinien by¢ tak dobrany aby w przypadku zwarcia
kabla od strony urzgdzenia zapewnione byto zabezpieczenie kabla za pomocag
bezpiecznika instalacji elektrycznej.

- Okablowanie musi by¢ zgodne z odpowiednimi normami, lokalnymi przepisami
i regulacjami.

- W celu zabezpieczenia przed przypadkowym zwarciem przewody podfgczeniowe
powinny byé zakonczone odpowiednimi izolowanymi kohcéwkami kablowymi.

- Sruby zaciskéw nalezy dokreci¢. Zalecany moment obrotowy dokrecenia wynosi
0,5 Nm. Poluzowane $ruby moga wywota¢ pozar lub wadliwe dziatanie. Zbyt
mocne dokrecenie $rub moze doprowadzi¢ do uszkodzenia potgczeh wewnatrz
urzgdzenia oraz zerwania gwintu.

- W przypadku kiedy urzgdzenie wyposazone jest w zaciski roztgczne powinny one
by¢ wetkniete do odpowiednich ztgcz w urzadzeniu, nawet jesli nie sg
wykorzystane do jakichkolwiek potgczen.

- Niewykorzystanych zaciskéw (oznaczonych jako n.c.) nie wolno
wykorzystywaé do podigczania jakichkolwiek przewodéw podtaczeniowych
(np. w charakterze mostkow) gdyz moze to spowodowaé uszkodzenie
urzadzenia lub porazenie elektryczne.

- Jesli urzgdzenie wyposazone jest w obudowe, ostony oraz dtawnice
uszczelniajgce, chronigce przed dostepem wody, nalezy zwréci¢ szczegding
uwage na ich prawidtowe dokrecenie lub docisniecie. W przypadkach watpliwych
nalezy rozwazy¢ mozliwo$¢ zastosowania dodatkowych srodkéw
zapobiegawczych (oston, zadaszen, uszczelniaczy itp.). Niestarannie wykonany
montaz moze zwigkszy¢ ryzyko porazenia elektrycznego.

- Po zakonczonej instalacji nie wolno dotyka¢ ztgcz urzadzenia gdy wtgczone jest
napiecie zasilajgce gdyz grozi to porazeniem elektrycznym.

Ze wzgledu na mozliwe znaczne zaklécenia wystepujace w instalacjach przemystowych
nalezy stosowaé¢ odpowiednie srodki zapewniajgce poprawng prace urzadzenia.
Niestosowanie wymienionych ponizej zalecen moze w pewnych okolicznosciach
prowadzi¢ do przekroczenia poziomow zaburzen elektromagnetycznych przewidzianych
dla typowego srodowiska przemystowego, co w konsekwencji moze powodowac btedne
wskazania urzadzenia.

- Nalezy unika¢ wspdlnego (réwnolegtego) prowadzenia przewoddéw sygnatowych i

transmisyjnych wraz z przewodami zasilajgcymi i sterujgcymi obcigzeniami indukcyjnymi
(np. stycznikami). Przewody takie powinny krzyzowac¢ sie pod katem prostym.

10
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- Cewki stycznikoéw i obcigzenia indukcyjne powinny by¢é wyposazone w uktady
przeciwzakiéceniowe np. typu RC.

- Zaleca sie stosowanie ekranowanych przewodoéw sygnatowych. Ekrany przewodéw
sygnatowych powinny by¢ podigczone do uziemienia tylko w jednym z korncéw ekranowanego
przewodu.

- W przypadku zaktécen indukowanych magnetycznie zaleca sie stosowanie skrecanych par
przewoddw sygnatowych (tzw. skretki). Skretke (najlepiej ekranowang) nalezy stosowac dla
potgczen transmisji szeregowej RS-485.

- W sytuacji gdy obwody pomiarowe lub sterujgce sg diuzsze niz 30m lub wychodzg poza
obreb budynku wymaga sie instalowania dodatkowych zabezpieczen przed przepieciami.

- W przypadku zaktocen od strony zasilania zaleca sie stosowanie odpowiednich filtrow
przeciwzaktoceniowych. Nalezy pamieta¢ aby potaczenia pomiedzy filtrem a urzadzeniem byty
jak najkrétsze a metalowa obudowa filtru byta podtgczona do uziemienia jak najwiekszg
powierzchnig. Nie mozna dopusci¢ aby przewody dotgczone do wyjscia filtru biegty réwnolegle
do przewoddw zaktdconych (np. obwodow sterujgcych przekaznikami lub stycznikami).

Podtagczenie napiecia zasilajgcego oraz sygnatéw pomiarowych i sterujgcych umozliwiajg
ztgcza srubowe umieszczone w tylnej czesci obudowy urzgdzenia (Rys. 4.5 -4.10).

-

-

6-7 mm

max. 2 mm

Rys. 4.5. Sposéb odizolowania przewoddéw oraz wymiary koricowek kablowych

A Wszystkie podigczenia nalezy wykonywaé przy wytaczonym napieciu
zasilania.

Podwdjna numeracja zaciskdbw oznacza ze w zaleznosci od wykonania
31 urzadzenl_a\, dany zacisk moze migé numeracje zgodna z gérnym lub dolnym
oznaczeniem.

16
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A +24V (+5% -10%) RS - 485
zasilanie Imax = 100mA / 50mA GND DATA+
(zalezne od wersji) + uo = ‘ DATA-
—_— L |
1] 2 5|6|718|9
16 |17 [18 |19 0
10{11{12]13/14]15 N
n.c. n.c. n.c. ‘ ‘
COM - wej. wspolne
o RESET
STOP
R1 R2 START

Rys. 4.6. Opis wyprowadzen

Opis oznaczen sygnaléw sterowania praca licznika

{ START }- inicjalizacja odliczania czasu;
{STOP } - zatrzymanie zliczania (bez zerowania stanu licznika biezgcego i totalizera);
{ RESET }- zerowanie stanu licznika biezgcego;

{COM}

- wejscie wspolne dla sygnatéw sterowania.

A +24V (+5% -10%) RS - 485
zasilanie Imax = 100mA / 50mA GND DATA+
(zalezne od wersji) + U0~ ‘ DATA-
o~ 44 |
1] 2 516|1718|9
16 |17 |18 |19 |20
10{11]12]13|14[15 sl e s
- + + - nc.nc n.c. ‘ ‘
oc1 0ocC2 COM - wej. wspdlne
______________________________________ RESET
0OC1 + OC2: Umax = 30V DC, STOP
Imax =30mA, Pmax =100mw START

Rys. 4.7. Opis wyprowadzen dla wersji z wyjsciami typu OC

12
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L N R1 R2
1{2] ™
10|11|12{13
FUSE I:I FUSE
3 3
T
o o Zaleznie od wersji:

85...230...260V AC/DC lub
19...24...50V DC; 16...24...35V AC lub
11,4...12...15V AC/DC

L N

Rys. 4.8. Podigczenie zasilania

Styki wyjs¢ przekaznikowych nie sg wyposazone w obwody gasikowe.

Przy wykorzystaniu wyjS¢ przekaznikowych do przelagczania obcigzen
indukcyjnych  (cewek stycznikow, przekaznikow, elektromagnesow,
solenoidow itd.) wymagane jest zastosowanie dodatkowego obwodu
ttumiacego (typowo kondensator 47nF/ min. 250VAC w szereg z rezystorem
100R, dotaczone réwnolegle do stykéw przekaznika lub lepiej bezposrednio
réwnolegle do zataczanej indukcyjnosci). W wyniku zastosowania obwodu
ttumiacego zmniejszony zostaje poziom zaktécen generowanych podczas
przetaczania oraz zwigkszona zostaje trwatos¢ stykéw przekaznika.

13
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14

a) L b

™

10|11
I
N N

Rys. 4.9. Przyktady réwnolegtego podtgczenia obwodu ttumigcego:
a) do stykdéw przekaznika; b) do obcigzenia indukcyjnego

Zamiast sygnatow “+” i “” z konektorow Uo (Rys. 4.10) mozna podigczy¢ zewnetrzny
zasilacz. Zwarty klucz (ptyngcy prad przez odpowiednie wejscie) oznacza stan wysoki
wejscia

(oznaczony jako ,Hi"), a rozwarty (brak przeptywu pradu) - stan niski (oznaczony jako
,LO").

a) b)

Uo

+ -
15[6[7[8]9]

Uo

+ -
15/6/7]/8]9]

s

START ¢o
STOP ¢°
RESET Lo
com

STARTY?
STOP $°

RESET =
com

Rys. 4.10. Przyktad podtagczenia sygnatéw sterujgcych:
a) ze wspolng masa, b) ze wspdinym plusem
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Uo Uo
oc1
5|6 5|6
1011 : oct
T [+ 10|11 * -
- + R
Sterownik logiczny 2k2
+ LED 10 mA
wej. napieciowe ]
24’V /|>l

Rys. 4.11. Przyktadowe podtgczenia wyjscia typu OC

4.4. KONSERWACJA

Urzadzenie nie posiada zadnych wewnetrznych elementéw wymiennych i regulacyjnych
dostepnych dla uzytkownika. Nalezy zwrdci¢ uwage na temperature otoczenia w ktorym
urzadzenie pracuje. Zbyt wysoka temperatura powoduje szybsze starzenie sie elementow
wewnetrznych i skraca okres bezawaryjnej pracy urzadzenia. W przypadku zabrudzenia do
czyszczenia urzgdzenia nie nalezy uzywac rozpuszczalnikéw. W tym celu nalezy stosowac
cieptg wode z niewielkg domieszka detergentu lub w przypadku wiekszych zabrudzen alkohol
etylowy lub izopropylowy.

A Stosowanie innych srodkéw moze spowodowac trwate uszkodzenie obudowy.

\/
>‘;

—==— | Po zuzyciu nie nalezy wyrzuca¢ ze Smieciami miejskimi. Produkt oznaczony tym

znakiem musi by¢ sktadowany w odpowiednich miejscach zgodnie z przepisami
dotyczacymi utylizacji niektérych wyrobow.

5. OPIS PLYTY CZOt OWEJ

. ) . dioda C - informuje o wyswietlaniu
diody R - mformuj.a) / wartosci licznika biezgcego
0 przekroczeniu ————gi ® rR2® cO—:®

warto$ci progowych e — dioda X - informuje o wyswietlaniu
\ wySwietlacz

ENIER —— klawiatura
programujgca

15
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Oznaczenia i funkcje klawiszy:

Oznaczenie klawisza w tresci instrukcji: [ESC/MENU]
MENU Funkcje:
* przejscie do menu programowania (przytrzymanie przez co najmniej 2
sekundy),

* opuszczenie biezgcego poziomu menu i powrét do menu nadrzednego
(lub do trybu pomiarowego),
* rezygnacja ze zmiany edytowanego parametru urzadzenia.

Oznaczenie klawisza w tresci instrukcji: [ENTER]

Funkcje:

* rozpoczecie edycji parametru,

* przejscie do podmenu,

» zatwierdzenie zmiany edytowanego parametru

» przetgcza miedzy wyswietlaniem licznika biezgcego i totalizera

Oznaczenie klawisza w tresci instrukgji: [4]
Funkcje:

* rozpoczecie / zatrzymanie zliczania,
* zmiana biezgcej pozycji w menu,
* modyfikacja edytowanego parametru urzadzenia,

ENTER

Oznaczenie klawiszy w tresci instrukcji: [RESET]

Funkcje:

» zerowanie zawartosci aktualnie wyswietlanego licznika (przy aktywnej
opcji "PuSH”) , wymaga potwierdzenia klawiszem [ENTER].

6. ZASADA DZIALANIA

Po wigczeniu zasilania na wyswietlaczu ukazuje sie¢ na chwile numer zwigzany z typem
urzadzenia oraz wersja oprogramowania. Po odtworzeniu zawartosci licznika biezgcego oraz
totalizera, zapamietanych w momencie wytgczenia zasilania, urzgdzenie przechodzi do trybu
zliczania, wys$wietlona zostaje warto$¢ licznika ktéry byt widoczny w momencie zaniku
zasilania.

6.1. TRYB ZLICZANIA

W trybie zliczania wartos¢ licznika (biezgcego lub totalizera) prezentowana jest na
wys$wietlaczu LED. Podanie sygnatu { START } inicjalizuje odliczanie czasu. Sygnat { STOP }
powoduje chwilowe zatrzymanie liczenia, bez zerowania wartosci naliczonej. Ponowne
wystgpienie sygnatu {START} powoduje doliczanie czasu do warto$ci wczesniej
wskazywanej (pod warunkiem, ze wczesniej nie podano sygnatu { RESET }, ktory zeruje
wartos¢ licznika biezgcego).
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Po osiggnieciu maksymalnej wartosci dla danego formatu wyswietlania zamiast stanu
licznika wySwietlony zostaje napis “-Hi-". Jezeli nie nastgpito przekroczenie wartosci 99999.9
godz. stan licznika mozna wyswietli¢ poprzez zmiane formatu lub rozdzielczosci wyswietlania
(parametry “C-PrEC”, “C-diSP” - dla licznika biezgcego oraz parametr “t-diSP” dla totalizera).
Przyktadowo dla ustawien licznika biezacego: “C-PrEC”=0.0, “C-diSP”=,h-m-S”
przepetnienie (wyswietlany napis “-Hi-") nastgpi po odliczeniu 10 godzin, ale zmiana “C-PrEC”
na "0." spowoduje wyswietlenie biezacego stanu licznika (rozdzielczo$¢ zmienita sie z 100 ms
na 1 sek.).

{ RESET }, zeruje tylko licznik biezacy, wartos¢ totalizera pozostaje nie zmieniona.
Sygnaty sterujgce { START }, { STOP } sterujg wyzwalaniem jednoczes$nie licznika
biezgcego i totalizera.

@ Parametr “C-PrEC” nie ma zastosowania dla formatéw: ,h-m”, ,h-h10”. Sygnat

Po przekroczeniu wartosci 99999.9 godz. urzgdzenie wyswietla napis “ovEr”, proces
odliczania nie zostaje zatrzymany a warto$¢ moze zosta¢ odczytana za pomocg interfejsu
RS-485.

Wigczenia / wytaczenia odliczania, badz zerowania stanu licznika mozna dokonac
poprzez izolowane galwanicznie wejscia (zgodnie z ustawieniami w menu), z klawiatury, jesli
zostata uaktywniona opcja “PuSH” (ustawiona na “on”) lub przez fgcze RS-485.

Wigczenie, zatrzymanie, resetowanie licznika przez interfejs szeregowy obarczone
@ jest opodznieniem zaleznym od szybkosci transmisji i parametru ,,rESP”.

Przyktadowa minimalna warto$¢ tego opéznienia dla ,,Baud” = 9.600 oraz

»FESP” = Std wynosi ok. 14ms. Opd6znienie mozna obliczy¢ wg wzoru:

ty =10 000 X % [milisekund |
tomin - minimalna warto$¢ opéznienia (dla ,,rESP” = ,,Std” nalezy przyja¢ do obliczen
»FESP” = 0.
Funkcje klawiszy podczas normalnej pracy:
Rozpoczecie odliczania (przy aktywnej opcji "PuSH”). Przycisk nieaktywny,
N gdy opcja “StArt” ustawiona jest na “Lo” lub “Hi”.

Zatrzymanie odliczania (przy aktywnej opcji "PuSH”, stan licznika biezgcego i
Vv totalizera nie zostaje wyzerowany). Przycisk nieaktywny, gdy opcja “StArt”
ustawiona jest na “Lo” lub “Hi”.

Reczne zerowanie aktualnie wyswietlanego licznika. Wymaga potwierdzenia
klawiszem [ENTER].

L Przetgcza miedzy wyswietlaniem licznika biezgcego i totalizera
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Przej$cie do menu programowania (po przytrzymaniu ponad 2 sek.)
MENU

» Zliczanie czasu odbywa sie niezaleznie od trybu pracy urzadzenia (po wejsciu w
@ opcje programowania zliczanie jest kontynuowane, odbywa sie “w tle”);
* W przypadku zaniku zasilania po ponownym wigczeniu urzadzenie nie odlicza
czasu. Licznik biezgcy i totalizer pokazujg warto$¢ czasu zapamietang w
momencie zaniku zasilania. Odpowiednia konfiguracja wejs¢ pozwala na
realizowanie funkcji odliczania bezpo$rednio po zatgczeniu zasilania.

6.2. STEROWANIE WYJSC PRZEKAZNIKOWYCH

Sterowanie urzadzen zewnetrznych na podstawie stanu licznika biezgcego oraz
totalizera umozliwiajg wyjscia przekaznikowe urzadzenia. Dziatanie wyjscia przekaznikowego
opisane jest za pomocg parametrow: “SEtP”, “modE”, “Src”.

Parametr “SEtP” okresla prég zadziatania przekaznika. Wyboru warto$ci progu dokonuje
sie poprzez edycje parametrow “Hr”, “min”, “SEc”, “mSEc”, przy czym suma wszystkich tych
parametréw decyduje o catkowitej wartosci czasu.

Przykiad 1:

Ustawienie “Hr’=2, “min"=30, “SEc”=40, “mSEc"=567 spowoduje zadziatanie przekaznika po
uptywie 2 godzin, 30 minut, 40 sekund i 567 milisekund.

Przyktad 2:

Ustawienie “Hr” =1, “min” = 65 , “SEc”=0, “mSEc”=0 spowoduje zadziatanie przekaznika po
uptywie 2 godzin i 5 minut.

Podczas procesu sterowania wyjscie przekaznikowe moze zmieni¢ stan na aktywny
tylko po osiggnieciu przez licznik warto$ci progowej. Stan aktywny przekaznika (zatgczony
lub wytaczony) okresla parametr “modE”. Wyboru licznika sterujgcego dokonuje sie za
pomocg opcji “Src”.

maksymalne opdznienie sterowania (zatgczenie lub wytgczenie przy sterowaniu z
licznika gtéwnego) wynosi < 12 ms dla wyjs¢ OC i do 20ms dla przekaznikow
mechanicznych.

@ Reakcja licznika na osiggniecie wartosci progowych nie jest natychmiastowa,

Jezeli parametr “Src” jest ustawiony na “total” wéwczas parametr “mSEc” w menu
edycji progu przekaznika (“SEtP1” i “SEtP2”) jest nieaktywny i przyjmuje warto$¢
zero.

Wszystkie parametry dotyczgace wyj$¢ przekaznikowych opisane sg w rozdziale Menu
“rELAy1” + “rELAy2”.

18



Instrukcja obstugi - LICZNIK CZASU PRACY SLC-94

7. PROGRAMOWANIE URZADZENIA

Menu urzadzenia umozliwia ustawienie wszystkich parametrow urzgdzenia dotyczacych m.in.
wejscia zliczajgcego, zrodta resetu, sposobu wyswietlania wynikow, ustawien dostepu.
Znaczenie poszczegolnych parametrow urzadzenia zostato opisane w paragrafie OPIS MENU.

7.1. MENU PROGRAMOWANIA

Do menu przechodzimy naciskajac i przytrzymujac przez co najmniej 2 sekundy przycisk
[ENTER/MENU] w trybie zliczania. Jesli hasto zostato zdefiniowane za pomocg opcji
“SEtcod”, to uzytkownik musi je poda¢ przed przejsciem do opcji menu. Wpisywanie hasta
odbywa sie analogicznie do zmiany parametru liczbowego (patrzz: EDYCJA PARAMETROW),
przy czym wyswietlana jest (w momencie wcisniecia klawisza) tylko cyfra aktualnie
edytowana,

a pozostate zastgpione sg mysinikami.

Po wejsciu do menu klawisze posiadajg opisane nizej znaczenie, niezaleznie od
ustawien opcji “PuSH” (tzn. jezeli klawiatura byta wykorzystywana do wyzwalania pomiaru
czasu, ponowne jej wykorzystanie do funkcji “START”, “STOP”, “RESET” mozliwe bedzie
dopiero po opuszczeniu menu programowania).

Funkcje klawiszy podczas wyboru podmenu oraz parametru do edycji:

Zmiana biezgcej pozycji w menu (wybér podmenu lub parametru do edyciji).
Nazwa wybranej opcji pokazywana jest na wyswietlaczu.

Dziatanie klawisza [ENTER] zalezy od typu biezacej pozycji Menu:

« jesli pozycja w menu odpowiada jednemu z parametréw urzgdzenia,
wcisniecie [ENTER] powoduje rozpoczecie edycji parametru, lub
wybranie jednej z opcji przetgcznikowych,

« jesli pozycja w menu jest przejsciem do menu nizszego poziomu, po
nacisnigciu [ENTER] na wyswietlaczu pokazywana jest pierwsza z opciji
wybranego poziomu menu.

Opuszczenie biezgcego poziomu menu i powrét do menu nadrzednego
MENU (lub do trybu pomiarowego).

Po uptywie ok. 1 minuty od ostatniego uzycia klawiszy, urzgdzenie powraca
z dowolnego poziomu menu do trybu zliczania (tylko wtedy gdy zaden
z parametréw nie jest w trybie edyc;ji).

7.2. EDYCJA PARAMETROW

Aby wejs¢ do trybu edycji parametru umozliwiajgcego modyfikacje wartosci jednego
z parametréw urzadzenia, nalezy wybra¢ odpowiednig opcje w menu za pomocg przyciskow
[*]1 [v] i nacisna¢ przycisk [ENTER].
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7.2.1. Parametry numeryczne (tryb zmiany cyfi

Parametry numeryczne wyswietlane sag jako liczby w formacie dziesietnym. Sposob
wprowadzania nowej wartosci zalezny jest od wybranej metody edycji (parametr ,Edit t).

W trybie zmiany cyfry (,Edit t"="dig”) wcisniecie jednego z przyciskéw [*], [v] powoduje
zmiane biezacej (tj. migajgcej) cyfry lub znaku liczby (+/-). Krétkie przycisniecie [ENTER]
powoduje przejscie do edycji nastepnej pozycji dziesietnej.

Wecisniecie i przytrzymanie [ENTER] przez co najmniej 2 sek. powoduje wyswietlenie
pytania o zapamigtanie ustawionej warto$ci (napis ”SEt?”). Ponowne, krotkie nacisniecie
klawisza [ENTER] po wyswietleniu pytania ”SEt?” powoduje zapamigtanie wprowadzonych
zmian i zakonczenie edycji parametru. Nacisniecie klawisza [ESC] po wyswietleniu pytania
”SEt?” powoduje anulowanie wprowadzonych zmian parametru oraz powrét do menu.

7.2.2. Parametry numeryczne (tryb pfynnej zmiany wartosci

W trybie pfynnej zmiany wartosci (,Edit t"="Slid”) przyciskom [*], [v] przydzielona zostaje
odpowiednia funkcja. Podczas zwiekszania wartosci przycisk [*] pemni funkcje przycisku
przyspieszania natomiast przycisk [v] petni funkcje przycisku spowalniania. Podczas
zmniejszania wartosci przycisk [v] petni funkcje przycisku przy$pieszania natomiast przycisk
[*] petni funkcje przycisku spowalniania.

Krotkie nacisnigcie przycisku przys$pieszania powoduje zmiang warto$ci parametru o 1.
Wocisniecie i przytrzymanie przycisku przy$pieszania powoduje plynng zmiang wartosci
parametru. Im dtuzej trzymany jest przycisk przyspieszania tym szybciej nastepuje zmiana
wartosci. Krotkie przycisniecie przycisku spowalniania podczas trzymania przycisku
przys$pieszania powoduje chwilowe zmniejszenie szybkosci zmiany wartosci. Wcisniecie
i przytrzymanie przycisku spowalniania podczas trzymania przycisku przyspieszania powoduje
zmniejszenie i utrzymanie na statym poziomie szybkosci zmiany warto$ci. Jezeli przy
wcisnietych obydwu przyciskach puszczony zostanie przycisk przyspieszania to funkcja
klawiszy zostanie zamieniona i wartos¢ parametru bedzie sie zmieniata w kierunku
przeciwnym. Poczgtkowa predko$¢ zmiany wartos$ci bedzie taka jak w chwili gdy wcisniete
byly obydwa przyciski.

Wecisniecie i przytrzymanie [ENTER] przez co najmniej 2 sek. powoduje wyswietlenie
pytania o zapamigtanie ustawionej warto$ci (napis ”SEt?”). Ponowne, krotkie nacisniecie
klawisza [ENTER] po wyswietleniu pytania ”SEt?” powoduje zapamigtanie wprowadzonych
zmian i zakonczenie edycji parametru. Nacisniecie klawisza [ESC] po wyswietleniu pytania
”SEt?” powoduje anulowanie wprowadzonych zmian parametru oraz powrét do menu.

7.2.3. Paramet rzetagcznikowe (typu “LISTA”,

Parametry przetagcznikowe mozna przedstawi¢ w postaci listy, z ktérej dla danego parametru
mozna wybraé tylko jedng z opcji dostepnych na lisScie. Wybér opcji dla parametru
przetgcznikowego dokonywany jest za pomocg przyciskow [*], [v].

Krétkie nacisniecie klawisza [ENTER] powoduje wyswietlenie pytania o zapamietanie
ustawionej wartosci (napis ”SEt?”). Ponowne, krotkie nacisnigcie klawisza [ENTER] po
wys$wietleniu pytania "SEt?” powoduje zapamietanie wprowadzonych zmian i zakonczenie
edycji parametru. Nacisniecie klawisza [ESC] po wyswietleniu pytania ”"SEt?” powoduje
anulowanie wprowadzonych zmian parametru oraz powrét do menu.
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Funkcje klawiszy podczas edycji parametrow numerycznych oraz przetacznikowych:

ENTER

MENU

Dla parametrow numerycznych:

+ zmiana wartosci biezgcej (tj. migajgcej) cyfry

* zmiana catej wartosci (przyspieszanie, zwalnianie, zmiana kierunku)
Dla parametrow przetgcznikowych - zmiana stanu przetgcznika.

W przypadku parametrow numerycznych krétkie przycisniecie [ENTER]
powoduje przejScie do edycji nastepnej pozycji dziesietnej natomiast
przytrzymanie przez co najmniej 2 sek. powoduje wySwietlenie pytania
”SEt?”. W przypadku parametréow przetgcznikowych krotkie przycisniecie
[ENTER] powoduje wyswietlenie pytania ”SEt?”. Ponowne, krétkie
nacisniecie klawisza [ENTER] po wyswietleniu pytania ”SEt?” powoduje
zapamietanie wprowadzonych zmian i zakorniczenie edycji parametru.

Anulowanie wprowadzanych zmian (nie zatwierdzonych klawiszem [ENTER]
po pojawieniu sie pytania "SEt?”) oraz powrét do menu.

Jezeli po pojawieniu sie wyswietlaczu pytania “SEt?”, wcisniety zostanie klawisz
[ENTER], zmieniona wartos¢ parametru zostanie zapamietana. Wcidniecie innego
klawisza niz [ENTER] spowoduje anulowanie wprowadzanych zmian.

7.3. OPIS MENU

3 EH

zapytanie o hasto. Jezeli ustawiono hasto operatora na warto$¢ inng niz “0000”,
to kazde wejscie do obstugi menu poprzedzone jest zapytaniem o czterocyfrowe
hasto. W przypadku podania prawidtowego hasta urzadzenie przechodzi do
menu, natomiast w przypadku podania btednego hasta na wyswietlaczu pojawia
sie napis "Error” i po chwili oprogramowanie powraca do trybu zliczania.

« -

@ Poniewaz na wyswietlaczu 7-segmentowym nie mozna bezposrednio wyswietli¢

litery “m”, zastgpiono jg oznaczeniem “ &5 ”. W instrukcji jednak dla jasnosci
zastosowano pisownie normalng (przyktadowo “modE”).

7.3.1. Menu “rELAy1” + “rELAy2”

Menu zawiera opcje konfigurujace prace wyjs¢ przekaznikowych oraz diod LED
oznaczonych literg ,R” (np. ,R1”). Kazde z wyj$¢ posiada wlasne menu konfiguracji pracy (np.
menu ‘rELAy2” dla przekaznika ,R2"). Zasada dziatania wyjs¢ przekaznikowych zostata
opisana w rozdziale STEROWANIE WYJSC PRZEKAZNIKOWYCH.

“SEtP 1"+ “SEtP 2" - ustawienie progu przekaznika. Warto$¢ progu edytowana jest za
pomocg nastaw:

“Hr”
‘min”
“SEc”
‘mSEc”

- edycja wartosci godzin w zakresie 0 + 99 999,

- edycja warto$ci minut w zakresie 0 + 999 999,

- edycja wartosci sekund w zakresie 0 + 999 999,

- edycja wartosci milisekund w zakresie 0 + 999 999.
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Suma wszystkich nastaw decyduje o catkowitej warto$ci czasu. Szczegotowy opis edycji
wartosci progowej znajduje sie w punkcie 6.2

Jezeli parametr “Src” jest ustawiony na “total” wéwczas parametr “mSEc” jest nieaktywny
i przyjmuje wartosc¢ zero.

“modE 1”7+ “modE 2” - tryb pracy przekaznikow. Okresla stan aktywny przekaznika czyli
stan przekaznika po osiggnieciu przez licznik warto$ci progowej, przy zliczaniu “w gore”.
Dostepne sg mozliwosci:

“noACt” - przekaznik nieaktywny (na state wytgczony)
“on” - przekaznik zatgcza sie, gdy licznik osiggnie warto$é¢ progowa,
“oFF” - przekaznik wytgcza sie, gdy licznik osiggnie warto$¢ progowa.
“Src 1”, “Src 2” - parametry te umozliwiajg wybodr licznika sterujgcego pracg danego

przekaznika. Mozliwe nastawy:

»eurr” - sterowanie przekaznikiem w zaleznosci od wartosci licznika
biezaceg_o, o o . .
»total” - sterowanie przekaznikiem w zaleznosci od wartosci totalizera.

@ Swiecgca dioda LED oznacza zwarcie stykéw przekaznika.

7.3.2. Opcja , StArt”

Parametr ten okresla sposdb wyzwalania odliczania (dotyczy konfiguracji wejscia
{ START }).

“Lo-Hi", “Hi-Lo”- wybdr zbocza wyzwalajacego odliczanie:
"Lo-Hi” - zmiana poziomu z niskiego na wysoki,
“Hi-Lo” - zmiana poziomu z wysokiego na niski,

“Lo”, “Hi” - wybdr poziomu sygnatu, przy ktérym nastepuje odliczanie:
"Lo” - niski, “Hi“ - wysoki. Po wybraniu jednej z tych opcji wejscie
{ STOP } i przyciski [*] i [v] sg nieaktywne a w menu brak jest pozycji
“StoP”. Nie mozna réwniez wigczy¢ / wytgczy¢ odliczania przez tgcze
RS-485.

Przyktadowe ustawienia pokazane sg w punkcie 8 na stronie 28.

7.3.3. Opcja ,,StoP”

Parametr ten okresla sposob zatrzymania odliczania (dotyczy konfiguracji wejscia
{ STOP }). Dostepne sg nastepujgce mozliwosci:

“Lo-Hi” - odliczanie zatrzymuje zmiana poziomu z niskiego na wysoki,
“Hi-Lo” - odliczanie zatrzymuje zmiana poziomu z wysokiego na niski.

Przyktadowe ustawienia pokazane sg w punkcie 8 na stronie 28.
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7.3.4. Opcja “rESEt”

Parametr ten okresla sposéb zerowania stanu licznika biezgcego (dotyczy konfiguraciji
wejscia { RESET }). Dostepne sg nastepujgce mozliwosci:

"Lo-Hi", “Hi-Lo” - wybor zbocza zerujgcego:
"Lo-Hi” - zmiana poziomu z niskiego na wysoki,
“Hi-Lo” - zmiana poziomu z wysokiego na niski,

“Lo”, “Hi” - wybér poziomu sygnatu zerujgcego:
"Lo” - niski,
“Hi“ - wysoki.

Przyktadowe ustawienia pokazane sg w punkcie 8 na stronie 28.

7.3.5. Opcja .. diSPL”
Menu zawiera opcje dotyczgce sposobu wyswietlania licznika biezgcego oraz totalizera:

"C-diSP” - parametr okresla format wyswietlania licznika biezacego. Dostepne sg
nastepujgce mozliwosci:

“SEc” - wyswietlanie w postaci "sekundy . milisekundy”
‘h-m-8” - wyswietlanie w postaci "godziny . minuty . sekundy . milisekundy”
(wartos¢ sekund przeliczana jest na minuty i godziny).
“h-m” - wyswietlanie w postaci "godziny . minuty
“h-h10” - wyswietlanie w postaci “godziny .dziesiagta czes¢ godziny.
"C-PrEC” - parametr ten pozwala okresli¢ rozdzielczo$¢ wyswietlania licznika biezgcego
“0.000”, “0.00”, “0.0”, “0.” - wybor rozdzielczosci wyswietlania od 1 ms do 1 sek.

Parametr nie dotyczy formatéw: “h-m” lub “h-h10”.
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Kombinacje parametrow ,,C-diSP” i ,,C-PrEC” pozwalajg na ustawienie nastepujacych

formatow i zakreséw wyswietlania licznika biezgcego:

Jednostka czasu
,C-PrEC” | ,,C-diSP” Zakres Format dla ostatniej
wysSwietlania wyséwietlanej cyfry
~SEC” ,0.000” 000.000 +999.999 sek.milisek 1 milisekunda
»SEC” ,0.00” 0000.00 +9999.99 sek.milisek 10 milisekund
»SEC” ,0.0” 00000.0 +99999.9 sek.milisek 100 milisekund
~SEC” ,0.” 000000. +999999. sek. 1 sekunda
h-m-s” | ,0.000" | 0.00.000 =9.59.999 | ., <o milisek 1 milisekunda
(max 10min)
h-m-S” | ,0.00” 00.00.00 +59.59.99 | . ce milisek 10 milisekund
(max 60min)
,h-m-S” ,0.0” 0.00.00.0 +9.59.59.9 godz.min.sek.milisek 100 milisekund
(max 10godz)
,h-m-S” ,0.” oo'og;gxoiozg%gz';sg'sg' godz.min.sek. 1 sekunda
” nie 0.00.00.0 +9999.59 ; i
,h-m dotyczy (max god2) godz.min. 1 minuta
h-h 10" nie 00.00.00. + 99999.9 | godz.dziesigta dziesigta czes¢
" dotyczy (max godz) cze$é godz. godz.
”t-diSP” - Parametr okresla format wyswietlania totalizera. Dostepne sg nastepujace
mozliwo$ci:
“h-m-S” - wyswietlanie w postaci "godziny . minuty . sekundy”
“h-m” - wyswietlanie w postaci "godziny . minuty
“h-h10” - wyswietlanie w postaci “godziny .dziesigta czes¢ godziny.

Ustawienia te dotyczg tylko sposobu wys$wietlania. Wewnetrzna rozdzielczos¢
zliczania nie zmienia sie i wynosi zawsze 1ms.

i

7.3.6. Menu ””PuSH”

Parametr ten umozliwia wytgczenie lub wigczenie sterowania z klawiatury. Dostepne sg
nastepujgce mozliwosci:

“oFF” - wytagczenie sterowania z klawiatury (domysinie klawiatura jest wytgczona).
“‘on” - wigczenie sterowania z klawiatury (wejscia filtrujgce pozostang nadal aktywne).
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7.3.7. Menu ” rS-485"
Menu zawiera opcje konfigurujgce interfejs RS 485:

”Addr” - parametr okresla adres urzgdzenia, zgodnie z protokotem Modbus (w zakresie
od 0 do 199). Jesli adres ustalony jest na 0, to urzagdzenie odpowiada na adres FFh

(w urzgdzeniach produkgiji firmy SIMEX jest to standardowy adres detekcji nowych
urzadzen w sieci).

”bAud” - opcja okresla predkos¢ transmisji interfejsu szeregowego RS 485. Dostepnych jest
8 mozliwosci: ”1.200”, ”2.400”,74.800”, ¥9.600”, ”19.200”, ”38.400”, ”57.600”,
”115.200”, ktére odpowiadajg odpowiednio predkosciom: 1200, 2400, 4800, 9600,
19200, 38400, 57600 i 115200 bit/sek.

”mbAccE” - opcja ta pozwala okresli¢ sposéb dostepu do rejestrow konfiguracyjnych
urzadzenia poprzez interfejs RS 485. Dostepne sg nastepujgce mozliwosci:

”on” - zapisywanie rejestrow poprzez interfejs RS 485 jest dozwolone,
"oFF” - zapisywanie rejestréw poprzez interfejs RS 485 jest zabronione.
"rESP” - opcja ta pozwala okresli¢ minimalny czas po ktérym urzgdzenie odpowiada

na zapytanie zgodne ze standardem Modbus, odebrane poprzez interfejs RS485.
Protokét transmisji Modbus RTU okresla minimalny czas identyfikacji/rozdzielenia
poszczegodlnych ramek, réwny czasowi przesytania 3,5 znaku. Zastosowany

w urzgdzeniu nowoczesny, szybki procesor typu RISC umozliwia niemalze
natychmiastowg odpowiedz po odebraniu zapytania. Dzigki temu przy duzych
predkosciach transmisji czas odpowiedzi urzgdzenia na zapytanie jest bardzo
krétki. Jezeli SLC-94 wspotpracuje z urzgdzeniem (konwerterem) niedostosowanym
do tak szybkich odpowiedzi, to przy duzych predkosciach transmisji (parametr
”bAud”) nalezy wprowadzi¢ dodatkowe opdznienie odpowiedzi. Umozliwia to
wspotprace SLC-94 z wolniejszymi urzadzeniami, przy ustawieniu duzych predkosci
transmisji. Dostepne sg nastepujgce mozliwosci:

*Std” - odpowiedz urzgdzenia nastepuje bez dodatkowych opd6znien
1 1oc!!
» égg” - odpowiedz urzadzenia nastepuje z dodatkowym opdznieniem réwnym

"100c” czasowi wysytania 10, 20, 50, 100 lub 200 znakdw.

»200c”

W wigkszosci przypadkow parametr “rESP” nalezy ustawi¢ na warto$¢ ”Std” (brak

@ dodatkowych opoznien). W przypadku niektorych konwerteréw produkcji firmy
SIMEX, niedostosowanych do predkosci transmisji wiekszej niz 19200 bit/sek. (np.
konwerter SRS-2/4-Z16) parametr “rESP” nalezy ustawi¢ na warto$¢ zgodng
z tablicg 7.1. Przy wspétpracy SLC-94 z konwerterami innych producentéw parametr
”rESP” nalezy ustawi¢ do$wiadczalnie na wartos¢, dla ktorej nie bedg wystepowaty
btedy transmis;ji.
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Parametr "bAud”

“38.4” “67.6”

“115.2"

Parametr "rESP”’

“10c” “20c”

“50c”

7.3.8. Opcja "briGHt”

Tab.7.1. Ustawienia parametru "rESP”

Parametr ten okresla stopien jasnosci wyswietlacza w zakresie od 1 do 8.

7.3.9. Menu ” SEtcod”

Hasto uzytkownika (4-cyfrowa liczba). Jesli parametr ustawiony jest na warto$¢ “0000”,

hasto jest wytaczone.

Jesli uzytkownik zapomni hasta, ktore uprzednio ustawit, aby uzyska¢ dostep
do menu wykorzystaé mozna jednorazowe hasto awaryjne. W tym celu nalezy
skontaktowa¢ sie z Dzialtem Handlowym (tel. (58) 762-07-77). Bezposrednio po
wejsciu do menu nalezy odczyta¢ lub zmieni¢ hasto za pomoca opcji

“SEtcod”.

@ Hasta jednorazowego mozna uzy¢ TYLKO RAZ!, po jego wykorzystaniu zostanie
anulowane. Mozliwo$¢ uzycia hasta jednorazowego mozna odnowié¢ jedynie

poprzez przestanie urzgdzenia do serwisu.

7.3.10. Opcja "Edit t”

Parametr umozliwia wybdr sposobu edycji parametréw numerycznych:
7dig” - zmiana poszczegolnych cyfr edytowanego parametru,
”Slid” - ptynna zmiana catej wartosci edytowanego parametru.

7.3.11. Opcja "dEFS”

Opcja ta umozliwia przywrécenie fabrycznych nastaw urzgdzenia. Aby uzyskaé dostep do
opcji nalezy poda¢ hasto specjalne: ,5465”, nastepnie po wyswietleniu pytania ,,SEt?”

potwierdzi¢ czynnos¢ klawiszem [ENTER].
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7.4. STRUKTURA MENU
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8. PRZYKLADY KONFIGURACJI PRACY LICZNIKA

Ze wzgledu na duzg ilos¢ ustawianych parametrow wyjasnienia wymaga kilka kwestii:

Wiaczanie odliczania

Jezeli parametr ,,StArt” jest ustawiony na ,Lo-Hi” lub ,Hi-Lo” wigczenia odliczania mozna
dokonac na 3 sposoby:
* przez sygnat zewnetrzny { START },
* przez naci$niecie przycisku [*] na ptycie czolowej urzadzenia (o ile opcja ,,PuSH” jest
aktywna)
* przez ustawienie bitu 0 w stowie sterujgcym za posrednictwem interfejsu RS 485
(o ile opcja ,,mbAccE” jest aktywna).
Jezeli parametr ,,StArt” jest ustawiony na ,Lo” lub ,Hi” zatgczaniem odliczania steruje
wylgcznie sygnat zewnetrzny { START }. Zablokowane sg pozostate mozliwosci kontrolowania
licznika: przez klawiature oraz interfejs szeregowy.

Zatrzymywanie odliczania

Jezeli parametr ,,StArt” jest ustawiony na ,,Lo-Hi” lub ,,Hi-Lo” wytaczenia odliczania mozna
dokona¢ na 3 sposoby:
* przez sygnat zewnetrzny { STOP },
* przez naci$niecie przycisku [v] na ptycie czotowej urzadzenia (o ile opcja ,,PuSH” jest
aktywna),
* przez ustawienie bitu 1 w stowie sterujgcym za posrednictwem interfejsu RS 485
(o ile opcja ,,mbAccE” jest aktywna).
Jezeli parametr ,,StArt” jest ustawiony na ,Lo” lub ,Hi” wylgczaniem odliczania steruje
wylgcznie sygnat zewnetrzny { START }. Zablokowane sg pozostate mozliwosci kontrolowania
licznika: przez klawiature oraz interfejs szeregowy.

Zerowanie licznika

Zerowania licznika biezgcego lub totalizera mozna dokona¢ w nastepujgcy sposob:

* przez sygnat zewnetrzny { RESET } - tylko zerowanie licznika biezacego

* przez nacisniecie przycisku [RESET] na ptycie czotowej urzadzenia (o ile opcja ,,PuSH”
jest aktywna) — wyzerowany zostaje tylko aktualnie wyswietlany licznik

» za posrednictwem interfejsu RS 485 (o ile opcja ,,mbAccE” jest aktywna):
- ustawienie bitu 2 w stowie sterujgcym — zeruje licznik biezgcy
- ustawienie bitu 3 w stowie sterujgcym — zeruje totalizer

Sterowanie licznikiem mozliwe jest z kilku zrédet podczas tego samego cyklu pomiarowego

np.

» wigczenie odliczania z klawiatury a zatrzymanie przez interfejs RS 485;

* wigczenie sygnatem zewnetrznym {START}, zerowanie poprzez interfejs RS 485
a zatrzymanie z klawiatury.

Poprzez ustawienia parametréw menu mozliwe jest zablokowanie sterowania z klawiatury

i przez fgcze RS 485. Urzgdzenie jest wowczas sterowane wytacznie za pomocag sygnatow
zewnetrznych.
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@ Zerowanie dowolnego licznika (z jakiegokolwiek Zrédta) nie powoduje zatrzymania
odliczania.

Jezeli parametr ,,rESEt” jest ustawiony na ,,Lo” lub ,,Hi” i wtgczenie odliczania

(z jakiegokolwiek zrédta) nastgpi w chwili gdy linia { RESET } jest stanie aktywnym,

to rozpoczecie odliczania przez licznik biezacy nastgpi dopiero po zmianie poziomu sygnatu
{ RESET }.

8.1. PRZYKLAD 1 - STEROWANIE ZBOCZEM NA LINII {STAR

Ustawienia parametrow:

»StArt” = ,Lo-Hi”
»StoP” =, Hi-Lo”
»rESEt” = ,Hi”

Odliczanie zostaje rozpoczete z chwilg wystgpienia zbocza narastajgcego na linii { START }.
Zmiana poziomu z wysokiego na niski na linii { STOP } powoduje zatrzymanie odliczania, przy
czym zawartos¢ licznika biezgcego oraz totalizera pozostaje bez zmian. Kolejne zbocze
narastajgce na linii { START } ponownie wyzwala licznik. Pojawienie sie stanu aktywnego na
linii { RESET } zeruje licznik biezacy.

A A
| I_l |
RESET (Hi) I_l

odliczony czas .
(wskazania licznika ' ! 1/
biezgcego) ] 1 1 — >

(wskazania : : L .
totalizera) i : i [

START ( Lo-Hi )

STOP ( Hi-Lo)

8.2. PRZYKLAD 2 - STEROWANIE POZIOMEM NA LINII {START}

Ustawienia parametrow:

»StArt” =, Hi”

,»rESEt” ,»Lo-Hi”

Odliczanie zostaje rozpoczete z chwilg pojawienia sie stanu wysokiego na linii { START }.
Zatrzymanie licznika nastepuje po pojawieniu sie stanu niskiego na linii { START }.
Jakakolwiek zmiana sygnatu na linii { STOP } nie wpltywa na prace licznika (sterowanie
odbywa sie wytagcznie poprzez zmiane stanu linii { START } oraz { RESET }). Pojawienie sie
zbocza narastajgcego na linii { RESET } powoduje wyzerowanie licznika biezacego (totalizer
pozostaje bez zmian), po czym naliczanie jest kontynuowane od wartosci zerowej jezeli stan
linii { START } pozostaje wysoki.
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START (Hi) Q |—
RESET (Lo-Hi ) ‘

odliczony czas ‘ ‘ ‘
(wskazanialicznika : M 1

biezacego)

odliczony czas
(wskazania
totalizera)

>

8.3. PRZYKLAD 3 - STEROWANIE Z TRZECH ROZNYCH ZRODEt. STEROWANIA

Ustawienia parametrow:

»StArt” = | Hi-Lo”

»,PUSH” = ,on” (sterowanie z klawiatury wigczone)

,mbAccE” = ,on” (zapis do rejestrow przez interfejs RS-485 dozwolony)

Odliczanie zostaje rozpoczete przy zmianie poziomu z wysokiego na niski na linii { START }.
Nacisniecie klawisza [v] powoduje zatrzymanie odliczania. Wyzerowanie licznika biezgcego
nastepuje po zapisie bitu 2 w rejestrze 0Ch przez tgcze RS-485. Wyzerowanie totalizera
biezgcego nastepuje‘po zapisie bitu 3 w rejestrze 0Ch przez tgcze RS-485.

START I_l

(Hi-Lo) : nacisniecie
| klawisza zapis wartosci 0x0004
do rejestru 0Ch (ustawienie bitu
v resetu) przez tfagcze RS-485
! zapis wartosci 0x0008

do rejestru 0Ch (ustawienie bitu

resetu) przez tagcze RS-485
odliczony czas " | :
(wskazania - ; ; -
licznika i ! 3 !
biezgcego)
odliczony czas 1 ] T l
(wskazania - : —P
totalizera) 1 ‘ 1 ;
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9. OBStUGA PROTOKOLU MODBUS

Parametry transmisji: 1 bit startu, 8 bitéw danych, 1 bit stopu, bez kontroli parzystosci
Predkos¢ transmisiji: wybierana w zakresie od 1200 do 115200 bit/sek.
Protokét transmisiji: zgodny z MODBUS RTU

Parametry urzgdzenia oraz warto$¢ pomiarowa dostepne sg jako rejestry typu HOLDING. Do
odczytu rejestru (lub grupy rejestrow) uzywac nalezy funkcji 3h, do zapisu rejestréow funkcji 6h
lub 10h (zgodnie ze specyfikacjami protokotu MODBUS). Za pomoca funkcji 3h oraz 10h
mozna odczytac / zapisa¢ maksymalnie 5 rejestréw (w jednej ramce).

@ Urzadzenie interpretuje i wykonuje ramki typu BROADCAST, ale nie wysyta na nie
odpowiedzi.

9.1. WYKAZ REJESTROW

Rejestr | Zapis Zakres Opis rejestru
01h Nie Warto$¢ licznika biezgcego - starsze stowo.
02h Nie 0 + FFFFFFFF W_artoé'é Iicznil_<a biezacggo - m_’fodsze stowo, ’fquna wartos¢
rejestrow 01h i 02h okresla odliczony czas wyrazony w sekundach.
03h Nie 0+999 Wartos$¢ licznika biezacego - milisekundy
04h Nie 01 Rejestr stanu odliczania:

0 — licznik zatrzymany; 1 — licznik jest w trakcie odliczania

Parametr “StArt” (sposob wyzwalania odliczania)

0sh | Tak 0#4 0. Lo-Hi", 1- Hilo”,2-,Lo" 3- Hi"

06h Tak 0+ 1 E?rf&e-:rli""s:t1°|?’:,lfisi?|?§9b zatrzymywania odliczania)

07h Tak 01 oPa-rflIr_r;?,t,r ;‘:-_Eilf,t,” (sposéb zerowania stanu licznika)

oo | A | 0a LA ed el e esee)
09h Tak 0+3 (F;a_rf(;r-l&’;ro ":,C;I'-‘_r,l’i()c-(’)’o(r(’)fdzzie,!g%gé(’:”\:v%é:/v,i;’flanie}, licznika biezgcego)
0Ah Tak 0+2 Ea_rf}:rjﬁ;tl:s“‘,t,:c!lis_lj’,;_(;?,r{nzat- \:\,/r):_émgt,l’ania totalizera)

OBh Tak 0+ 1 Parametr “PuSH” (wybor sterowania z klawiatury)

0-,0FF”, 1-,0n”

Rejestr sterujgcy licznikiem. Sterowanie odbywa sie poprzez
ustawianie odpowiednich bitéw w stan wysoki:

bit 0 = ,,1” — wigczenie odliczania

bit 1 = ,,1” — zatrzymanie odliczania

bit 2 = ,,1” — zerowanie licznika biezgcego

bit 3 =,,1” — zerowanie totalizera.

Po wykonaniu rozkazu zawartos¢ rejestru jest automatycznie
kasowana.

Bit 1 (zatrzymanie) ma wiekszy priorytet niz bit 0 (start), zatem
wystanie wartosci np. 03h spowoduje zatrzymanie zliczania.

oCh’ Tak patrz obok
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Rejestr | Zapis Zakres Opis rejestru
0Dh Nie Warto$¢ totalizera - starsze stowo.
. 0 + FFFFFFFF | Wartosé totalizera - mlodsze stowo, fgczna warto$c¢ rejestrow 0Ch
OEh Nie . . . .
i ODh okresla odliczony czas wyrazony w sekundach.
OFh Nie 0+999 Wartos¢ totalizera - milisekundy
Stan przekaznikéw w postaci binarnej
10h Nie 0+3 (1- zatacz’on.y, 0 - wytgczony): 00 000 000 000 000 ba
a - przekaznik R1
b - przekaznik R2
20h? Tak 0+199 Adres urzgdzenia
21h Nie 007Bh Kod identyfikacyjny urzgdzenia
Parametr “bAud” w podmenu “rS-485” (predkos¢ transmisji);
293 Tak 0+7 0 - 1200 bit/sek.; 1 - 2400 bit/sek.; 2 - 4800 bit/sek.; 3 - 9600 bit/sek.;
) 4 - 19200 bit/sek.; 5 - 38400 bit/sek.; 6 - 57600 bit/sek.;
7 - 115200 bit/sek.
4 . Parametr “mbAccE” w podmenu “rS-485” (zezwolenie na zapis
23h Tak 0+1 e, g L h
rejestrow); 0 - zapis zabroniony; 1 - zapis dozwolony
Parametr “rESP” w podmenu “rS-485” (dodatkowe opd6znienie
25h Tak 0+5 predkosci transmisji); 0 - bez dodatkowych opdznien; 1 - opcja
’ "10c”; 2 - opcja "20c¢”; 3 - opcja "50c”; 4 - opcja "100c”; 5 - opcja
"200c”;
2Dh Tak 1+8 Opcja_ “p_riGH_t” (jas'rlc?éé wys'_wie_tlacz_a); -
1 - najnizsza jasno$¢; 8 - najwyzsza jasnosc
R Opcja “Edit t” (sposéb edycji parametrow numerycznych);
2Fh | Tak 01 0-tryb ,dig”; 1 - tryb ,SLid"
30h Tak patrz obok | Parametr “Hr” w podmenu “rELAy1” / “SEtP1”(starsze stowo).
Parametr “Hr” w podmenu “rELAy1” (mtodsze stowo).
3th | Tak | patrzobok |, 1a wartosé rejestréw 30h i 31h: od O do 99 999
32h Tak patrz obok | Parametr “min” w podmenu “rELAy1” (starsze stowo).
Parametr “min” w podmenu “rELAy1” (mtodsze stowo).
33h | Tak | patrzobok |y . na wartosé rejestréw 32h i 33h: od O do 999 999
34h Tak patrz obok | Parametr “SEC” w podmenu “rELAy1” (starsze stowo).
Parametr “SEC” w podmenu “rELAy1” (mtodsze stowo).
3%h | Tak | patrzobok |} 13 wartosé rejestrow 34h i 35h: od O do 999 999
36h Tak patrz obok | Parametr “mSEC” w podmenu “rELAy1” (starsze stowo).
Parametr “mSEC” w podmenu “rELAy1” (mtodsze stowo).
87h | Tak | patrzobok |} o004 wartosé rejestrow 36h i 37h: od 0 do 999 999
38h Tak 0+2 Parametr “modE 1” w podmenu “rELAy1” (tryb pracy przekaznika);
) 0 - tryb “noAct”; 1 - tryb “on”; 2 - tryb “oFF”; 3 - tryb “modbuS”
39h Tak 0=+ 1 Par.ame.:tr .SI:'C1 .w podmc.snu rELAy1”:
0 -licznik biezacy; 1 - totalizer
40h Tak patrz obok | Parametr “Hr” w podmenu “rELAy2” / “SEtP2”(starsze stowo).
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Rejestr | Zapis Zakres Opis rejestru

Parametr “Hr” w podmenu “rELAy2” (miodsze stowo).

41h | Tak | patrzobok |y o004 wartosé rejestrow 30h i 31h: od 0 do 99 999

42h Tak patrz obok | Parametr “min” w podmenu “rELAy2” (starsze stowo).

Parametr “min” w podmenu “rELAy2” (mtodsze stowo).
taczna warto$c¢ rejestrow 32h i 33h: od 0 do 999 999

Parametr “SEC” w podmenu “rELAy2” (mtodsze stowo).
tgczna warto$c¢ rejestrow 34h i 35h: od 0 do 999 999

46h Tak patrz obok | Parametr “mSEC” w podmenu “rELAy2” (starsze stowo).

43h Tak patrz obok

45h Tak patrz obok

Parametr “mSEC” w podmenu “rELAy2” (mtodsze stowo).

4rh | Tak | patrzobok |y oo na wartosé rejestrow 36h i 37h: od 0 do 999 999

Parametr “modE 2” w podmenu “rELAy2” (tryb pracy przekaznika);
0 - tryb “noAct”; 1 - tryb “on”; 2 - tryb “oFF”; 3 - tryb “modbuS”

Parametr “Src2” w podmenu “rELAy2”:
0 -licznik biezgcy; 1 - totalizer

48h Tak 0+2

49h Tak 0+1

-

- jezeli parametr “StArt” jest ustawiony na ,,Lo” lub ,,Hi” wtaczenie lub zatrzymanie odliczania nie moze by¢
zrealizowane za posrednictwem tgcza RS-485.

2 - po zapisie rejestru 20h urzadzenie odpowiada ramkg rozpoczynajaca si¢ od starego (nie zmienionego) adresu.

3 - po zapisie rejestru 22h urzgdzenie odpowiada ramka przestang zgodnie z nowg predkoscig transmisiji.

4 - stan parametru “mbAccE” dotyczy réwniez zapisu do tego parametru, a zatem za posrednictwem tgcza RS 485
mozna zablokowaé mozliwosc¢ zapisu wszystkich rejestréw, ale odblokowanie moze nastgpi¢ wytacznie w menu
urzadzenia.

Wigczenie, zatrzymanie, resetowanie licznika przez interfejs szeregowy obarczone
@ jest opodznieniem zaleznym od szybkosci transmisji i parametru ,rESP”.

Przyktadowa minimalna warto$¢ tego opéznienia dla ,,baud” = 9.600 oraz

»TESP” = std wynosi ok. 14ms. Opdznienie mozna obliczy¢ wg wzoru:

ty. =10 000 X % [milisekund |
tomin - minimalna warto$¢ opéznienia (dla ,,ESP” = ,,std” nalezy przyjg¢ do obliczen

»rESP” = 0.

9.2. OBSLUGA BLEDOW TRANSMISJI

Jesli podczas odczytu lub zapisu jednego z rejestrow wystgpi btad to urzadzenie zwraca
ramke zawierajgca kod btedu (zgodnie z protokotem Modbus, patrz: przyktadowa ramka nr 7).

Kody btedéw nalezy interpretowa¢ nastepujgco:

01h - nieprawidtowy numer funkcji (dopuszczalne sg wytgcznie funkcje 3 i 6),
02h - nieprawidtowy numer rejestru do odczytu lub zapisu,

03h - préba zapisu wartosci poza dopuszczalnym zakresem,

08h - zapis rejestru zablokowany przez parametr “mbAccE”
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9.3. PRZYKLADY RAMEK ZAPYTAN /ODPOWIEDZI

Przyktady dotyczg urzadzenia o adresie 1. Wszystkie wartosci podawane sg szesnastkowo.

Oznaczenia:
ADDR
FUNC

REG H,L
COUNT H,L

BYTE C
DATAH,L
CRCL,H

Adres urzgdzenia w systemie

Numer funkcji

Starsza i mtodsza cze$¢ numeru rejestru, do ktérego odwotuje sie polecenie
Starsza i mtodsza cze$¢ licznika ilosci rejestréw, ktérych dotyczy polecenie,
rozpoczynajac od rejestru, ktory jest okreslony przez REG (dopuszczalna
wytacznie wartos¢ 1)

Liczba bajtéw danych zawartych w ramce

Starsza i mtodsza czes$¢ stowa danych

Miodsza i starsza czes¢ sumy CRC

1. Ramka zapytania o kod identyfikacji typu urzadzenia

ADDR | F

UNC REG H,L COUNT H,L CRCLH

01

03 00 21 00 01 D4 00

Odpowiedz urzgdzenia:

ADDR

FUNC |BYTEC DATAH,L CRCLH

01

03 02 00 7B F8 67

DATA H,L - kod identyfikacyjny (007Bh)

2. Zmiana adresu urzgdzenia z 1 na 2 (zapis rejestru nr 20h)

ADDR | FUNC REG H,L DATAH,L CRCLH

01

06 00 20 00 02 09 C1

DATAH-0
DATAL - nowy adres (2)

Odpowiedz urzgdzenia (identyczna z rozkazem):

ADDR | F

UNC REG H,L DATAH,L CRCLH

01

06 00 20 00 02 09 C1
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3. Pobranie stanu wartosci licznika biezgcego w sekundach

ADDR | FUNC REG H,L COUNT H,L CRCLH
01 03 00 01 00 02 95 CB
Odpowiedz urzadzenia:
ADDR | FUNC | BYTEC DATA H1,L1 DATA H2,L2 CRCL,H
01 03 04 00 00 00 57 BB CD

DATA - 00000057h = 87, wyswietlana wartos¢ = 87

4. Ustawienie formatu wyswietlania dla licznika biezacego na ,,h-m-S”.

ADDR | FUNC REG H,L DATAH,L CRCL,H
01 06 00 09 00 01 98 08
Odpowiedz urzgdzenia (identyczna z rozkazem):
ADDR | FUNC REG H,L DATAH,L CRCLH
01 06 00 09 00 01 98 08

W wyniku wystania takiego rozkazu urzadzenie bedzie wysSwietla¢ wartos¢ licznika
w formacie: godziny.minuty.sekundy.milisekundy

5. Rozpoczecie odliczania (przez rejestr sterujacy licznikiem).

ADDR | FUNC REG H,L DATAH,L CRCL,H
01 06 00 ocC 00 01 88 09
Odpowiedz urzgdzenia (identyczna z rozkazem):
ADDR | FUNC REG H,L DATAH,L CRCL,H
01 06 00 oC 00 01 88 09

W wyniku wystania takiego rozkazu licznik rozpocznie odliczanie czasu (licznik biezgcy
i totalizer nie sg zerowane, odliczanie rozpoczyna sie od aktualnej wartosci).
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6. Préba zapisu nieprawidlowej wartosci do rejestru.

ADDR | FUNC REGH,L DATAH,L CRCL,H
01 06 00 0A 00 04 A8 0B

DATA L - warto$¢ wpisywana poza dopuszczalnym zakresem.

Odpowiedz urzgdzenia (z kodem btedu 03h):

ADDR | FUNC ERR CRCL,H
01 86 03 02 61

Protokét MODBUS RTU nie jest w petni zaimplementowany. Dopuszczalne sg
jedynie wyzej wymienione sposoby komunikacji.
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10. LISTA USTAWIEN UZYTKOWNIKA

Parametr Opis f:lvaar;tgzénéa uz';ﬁg:/i‘l?ka it;(i,snua
Parametry wejs¢ sterujacych
StArt Konfiguracja wejscia START Lo-Hi 22
StoP Konfiguracja wejscia STOP Lo-Hi 22
rESEt Konfiguracja wejscia RESET Lo-Hi 23
Parametry formatu i precyzji wyswietlania (menu “diSPL”)
C-diSP Format wyswietlania licznika biezacego SEc 23
C-PrEC | Rozdzielczo$¢ wyswietlania licznika biezgcego 0.000 23
t-diSP Format wyswietlania totalizera h-m 24
Parametr konfiguracji klawiatury
PuSH Wiacz / wytacz sterowanie z klawiatury oFF 24
Parametry pracy przekaznika R1 (menu “rELAy1”)
SEtP1 Prog przekaznika 0 21
modE1 Tryb pracy przekaznika noAct 22
Src1 Zrédto sterowania przekaznikiem 1 curr 22
Parametry pracy przekaznika R2 (menu “rELAy2”)
SEtP2 Prog przekaznika 0 21
modE2 Tryb pracy przekaznika noAct 22
Src2 Zrédio sterowania przekaznikiem 2 curr 22
Konfiguracja interfejsu RS 485 (menu “rS-485”)
Addr Adres urzadzenia 0 25
bAud Predkos¢ transmisji 9600 25
mbAccE Zezwoler_\ie na _zapis rejestrow konfiguracyjnych on 25
poprzez interfejs RS 485
rESP Dodatkowe opoznienie predkosci transmisji Std 25
Parametry wyswietlacza
briGHt ‘ Stopien jasnosci wyswietlacza ‘ 6 26
Konfiguracja sposobu edycji parametrow numerycznych
Edit t ‘ Sposoéb edycji parametréw numerycznych ‘ dig 26
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